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型号表示方法

QRA - 1.5A

B1
B3
B4
B5
C1

记号
C2
C3
C4
Z

记号
BHA一体型
BHA一体型
BHA一体型
BHA一体型
CKL一体型

规格
CKL一体型
CKL一体型
CKL一体型
特殊规格

规格
1.5A
6A
40A

记号

QRA - 1.5A - B1

规 格

±1
±2°
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14.80
1.5
0.29

±3.5
±5°
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51.40
40
2.82

5～60
±2
±3.5°
±0.02
±0.1°
1350
5700
38.29
6
0.64

（℃）

弯矩 （N·m）
（kg）
（kg）

型　　号 QRA-40AQRA-1.5A QRA-6A

F

L

C1 45°

移动量

负 荷
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