
ZRB-16A/20A/25A/30A

支架式超小型旋转气缸。

特 点

型号表示方法

ZRB-16A-R1

シリーズ　　　メカローター

■用支架式切断空气泄漏。

■对于横叶摆缸式、缩小40%尺寸、彻底节省空间。

■同一侧集合了制动器、管道、传感器。

■可以从2个方向安装的通孔。

■本体安装时的芯出容易定位用针孔加工。

ZRB-16A

ZRB- 16A - R1 - ET3S2 - T

16A
20A
25A
30A

ET3
ET3L
ER3
ER3L
ET2
ET2L
ER2

记号 记号
PF
T
FT
Z

记号
ER2L
E24
E24L
E25
E25L
S1
S2

记号
无触点3芯
无触点3芯
无触点3芯
无触点3芯
无触点2芯
无触点2芯
无触点2芯

名称
无触点2芯
有触点2芯
有触点2芯
有触点2芯
有触点2芯
传感器1个
传感器2个

名称
孔位置变更
附桌子

桌子+缓冲器
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M
标准
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R1
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评定标准
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小齿轮
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No. 名　　称
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No. ZRB-16A
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φ22.3×φ1.02

PSD-30
S-4
S-22

φ28×φ1
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铝
铝
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材　质
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角度

在角度90°的ZRB-16A上附有
两个无触点开关，附桌子。
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ZRB-16A/20A/25A/30A

■ZRB-16A （旋转扭矩 0.86N・m） ■ZRB-20A （旋转扭矩  1.70N・m）

外形图

ZRB-16A ZRB-20A
※（　）里面是90 规゚格尺寸。 ※（　）里面是90 规゚格尺寸。
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备有CAD数据。申请表请参见
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ZRB-16A/20A/25A/30A

■ZRB-25A （旋转扭矩  3.18N・m） ■ZRB-30A （旋转扭矩  5.56N・m）

ZRB-25A ZRB-30A

外形图

※（　）里面是90 规゚格尺寸。 ※（　）里面是90 规゚格尺寸。

备有CAD数据。申请表请参见 410P
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