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仕 様 取付方法

环境温度
旋转角度
容许转速
可搬送质量

容许力矩

旋转阻力

容许运动能源
本体质量

气孔

（℃）

（minー1）
（kg）

弯曲 （N·m）
扭转 （N·m）

（N·m）

（kg）
（J）

型　　号
5～60
任意
340
0.5
4
1.59
0.1
2

ー100KPa～0.7MPa※
4
0.086
0.043

RJG-0.5A

回路数  　　　
使用圧力范围  

（mm2）

防止空气配管的扭曲！

RJG-0.5A

RJG - 0.5A - Z

0.5A
记号

Z
记号

特殊规格
名称

RJG
记号 规格

仅空气

RJG-0.5A

RJG-0.5A

■RJG-0.5A

　

特 点

　（M3螺栓、4根、P.C.D20）

型号表示方法

规 格 固定方法

外形图

RJG-0.5A

备有CAD数据。申请表请参见 410P

蜘蛛手机器人专用旋转接头

        

        

最小横截面积

 
 

安装面

安装到装置时，请使用HEX2的六角扳手。

打开缝隙

固定在机器上
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